AREA SUPPORTO ALLA RICERCA
E TRASFERIMENTO TECNOLOGICO

SAPIENZA

UNIVERSITA DI ROMA

IL RETTORE
VISTA la Legge 9 maggio 1989, n. 168;
VISTO il D. Lgs. 30 marzo 2001 n. 165 e ss.mm.ii.;
VISTO I'art. 65 del D. Lgs. 10.2.2005 n. 30;
VISTA la delibera del Consiglio di Amministrazignie data 23 aprile

1996, con la quale é stato delegato il Rettoreiteal’
procedurale per I'ottenimento dei brevetti;

VISTO il D.R. n. 2717 del 27.10.2017, con il qualstata nominata la
Commissione Tecnica Brevetti;

VISTO Il Regolamento Brevetti di Ateneo e ss.mm.ii.

VISTA la proposta di cessione avanzata dal protoAio Carcaterra del

Dipartimento di Ingegneria meccanica ed aerospadal titolo
provvisorio: ‘Sistema ortodontico meccatronico con regolazione
automatica delle forze sulle arcate dentarie stesna di
monitoraggio delle forze stesse”;

VISTO il verbale della riunione del 20.3.2018, neuale la
Commissione Tecnica Brevetti ha espresso paremedavle al
deposito della domanda di brevetto in Italia e, |pgsrocedura
di affidamento del servizio di deposito, ha estrattsorte da
apposito elenco 3 studi brevettuali, da invitargrasentare
un’offerta economica,;

VISTO il verbale di aggiudicazione del 21.5.20&8n il quale é stata
dichiarata aggiudicata la procedura negoziatajl garvizio di
deposito nazionale della domanda di brevetto disopra, alla
Cantaluppi & P.;

CONSIDERATO che I'Ufficio proponente, inoltre, pnedera a garantire tutti
gli adempimenti, ex art. 3 della L. 136/2010 (tiabdita dei
flussi finanziari);
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SENTITO il Direttore dell’Area;

DECRETA

di autorizzare:

a) l'accettazione della proposta di cessione di dei ptemesse e la relativa
sottoscrizione;

b) il deposito della domanda di brevetto in #aper l'invenzione dal titolo
provvisorio ‘Sistema ortodontico meccatronico con regolazioneraatica
delle forze sulle arcate dentarie e sistema dnitooaggio delle forze
stesseinv. Carcaterra et al., a cura della Cantaluppi.& P
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