
 

 

 

 

 

 

  Prot. 2496 R 355 del 05/12/2019 

 
 
 
 
 

PROCEDURA COMPARATIVA N. 25/2019 
PER IL CONFERIMENTO DI UN INCARICO DI  

LAVORO AUTONOMO 
  
 
 

ATTIVITÀ: “Sistemi di controllo meccatronico per sistemi robotici” nell’ambito del 
Progetto 000014_17_CTN_CARCA_01 - BASF e 000014_17_CTN_CARCA_01 - SECURE 
 
STRUTTURA: Dipartimento di Ingegneria Meccanica e Aerospaziale 
 
RESPONSABILE SCIENTIFICO: Prof. Antonio Carcaterra 
 

 

 

 

RISULTATI FINALI 

 

 

 

1. PEPE Gianluca ………………….…...…………......  Punti: 100/100 
 

 

 

                                                            

 

          F.to IL PRESIDENTE:   

    Prof. Antonio Carcaterra  

   

 

 

 

 

Roma 05.12.2019 
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