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ALLEGATO B AL VERBALE N. 2 
TITOLI E PUBBLICAZIONI VALUTABILI 

 
PROCEDURA SELETTIVA DI CHIAMATA PER N. 1 POSTO DI RICERCATORE A TEMPO 
DETERMINATO DI TIPOLOGIA B PER IL SETTORE CONCORSUALE 09/G1 Automatica - 
SETTORE SCIENTIFICO-DISCIPLINARE ING-INF/04 Automatica - PRESSO IL DIPARTIMENTO 
DI Ingegneria Informatica, Automatica e Gestionale “Antonio Ruberti” DELL’UNIVERSITÀ 
DEGLI STUDI DI ROMA “LA SAPIENZA” BANDITA CON D.R. N. 1828/2018 del 12/07/2018  
 
TITOLI E PUBBLICAZIONI VALUTABILI 
 
 
CANDIDATO: Alessandro BORRI 
 
VERIFICA TITOLI VALUTABILI  
 

Dottorato di ricerca o equipollenti, 
conseguito in Italia o all'estero 

VALUTABILE 
Dottorato di Ricerca in Ingegneria Elettrica e 
dell’Informazione conseguito presso l’Università 
degli Studi dell’Aquila il 25/03/2011 

Eventuale attività didattica a livello 
universitario in Italia e/o all'estero 

VALUTABILE 
Co-titolare di un insegnamento presso la Scuola 
SIDRA di dottorato e di un insegnamento presso 
CNR-IASI, titolare di due insegnamenti presso 
l’Università degli Studi dell’Aquila, correlatore di 
alcune tesi di Laurea Magistrale 

Documentata attività di formazione o di 
ricerca presso qualificati istituti italiani o 
stranieri 

VALUTABILE 
Attività di ricerca presso University of California, 
Berkeley (USA), University of California, Santa 
Barbara (USA), Royal Institute of Technology-
KTH, Stockholm (Svezia), Università degli Studi 
dell’Aquila, CNR-IASI 

Organizzazione, direzione e coordinamento 
di gruppi di ricerca nazionali e 
internazionali, o partecipazione agli stessi 

VALUTABILE 
Partecipazione a gruppi di ricerca nazionali 
impegnati in progetti nazionali e europei. 
Responsabilità di un workpackage in un progetto 
ministeriale 

Titolarità di brevetti NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Relatore a congressi e convegni nazionali e 
internazionali 

VALUTABILE 
Co-autore di 28 articoli a conferenza, di diversi dei 
quali primo autore e presumibilmente relatore 

Premi e riconoscimenti nazionali e 
internazionali per attività di ricerca 

VALUTABILE 
IET Systems Biology Premium Award per un 
articolo pubblicato nel 2016 

 
 
VERIFICA PUBBLICAZIONI VALUTABILI 
 

1. A. Borri, G. Pola, M. D. Di Benedetto, “Design of Symbolic Controllers for Networked Control 

Systems”, IEEE Transactions on Automatic Control, 64(5), 2019.  
VALUTABILE 
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2. A. Borri, “A Nonlinear Sampled-Data Observer of Vehicle Lateral Velocity”, IEEE Control 
Systems Letters, Vol. 1 (2), pp. 244-249, Ottobre 2017. 
VALUTABILE 

3. A. Borri, F. Cacace, A. De Gaetano, A. Germani, C. Manes, P. Palumbo, S. Panunzi, P. Pepe, 
“Luenberger-like Observers for Nonlinear Time-Delay Systems with Application to the Artificial 
Pancreas”, IEEE Control Systems Magazine, 37(4), Agosto 2017. 
VALUTABILE 

4. A. Borri, D. Bianchi, M. D. Di Benedetto, S. Di Gennaro, “Optimal Workload Actuator Balancing 
and Dynamic Reference Generation in Active Vehicle Control”, Journal of the Franklin Institute, 
Vol. 354 (4), pp. 1722-1740, 2017. 
VALUTABILE 

5. A. Borri, F. Carravetta, L. B. White, “Optimal smoothing for spherical Gauss–Markov Random 
Fields with application to weather data estimation”, European Journal of Control, no. 33, pp. 43-
51, 2017. 
VALUTABILE 

6. A. Borri, P. Palumbo, A. Singh, “The impact of negative feedback in metabolic noise 
propagation”, IET Systems Biology (Special Issue “Synthetic Biology”), Vol. 10 (5), pp. 179- 
186, 2016 (vincitore del IET Systems Biology Premium (Best Paper) Award 2018). 
VALUTABILE 

7. A. Borri, F. Carravetta, G. Mavelli, P. Palumbo, “Block-tridiagonal state-space realization of 
Chemical Master Equations: a tool to compute explicit solutions”, Journal of Computational and 
Applied Mathematics, Vol. 296, pp. 410–426, 2016. 
VALUTABILE 

8. A. Borri, S. Panunzi, A. De Gaetano, “A glycemia-structured population model”, Journal of 
Mathematical Biology, 73(1): 39-62, 2016. 
VALUTABILE 

9. S. D. Bopardikar, A. Borri, J. P. Hespanha, M. Prandini, M. D. Di Benedetto, “Randomized 
Sampling for Large Zero-Sum Games”, Automatica, 49(5): 1184-1194, 2013. 
VALUTABILE 

10. A. Borri, G. Pola, M. D. Di Benedetto, “Symbolic models for nonlinear control systems affected 
by disturbances”, International Journal of Control, Vol. 85, No. 10, pp. 1422-1432, 2012. 
VALUTABILE 

11. G. Pola, A. Borri, M. D. Di Benedetto, “Integrated design of symbolic controllers for nonlinear 
systems”, IEEE Transactions on Automatic Control, 57(2): 534–539, 2012. 
VALUTABILE 

12. D. Bianchi, A. Borri, G. Burgio, M. D. Di Benedetto, S. Di Gennaro, “Adaptive Integrated Vehicle 
Control using Active Front Steering and Rear Torque Vectoring”, International Journal of 
Vehicle Autonomous Systems (IJVAS), Special Issue on Autonomous and Semi- Autonomous 
Control for Safe Driving of Ground Vehicles, Vol. 8, No.2/3/4, pp. 85-105, 2010.  
VALUTABILE 

 
TESI DI DOTTORATO 
 
SI. Titolo tesi: Hybrid Control of Cyber-Physical Systems  
 
CONSISTENZA COMPLESSIVA DELLA PRODUZIONE SCIENTIFICA 
 
Il candidato presenta una produzione complessiva pari a n. 43 pubblicazioni. 
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CANDIDATA: Francesca Paola CARLI 
 
VERIFICA TITOLI VALUTABILI  
 

Dottorato di ricerca o equipollenti, 
conseguito in Italia o all'estero 

VALUTABILE 
Dottorato di Ricerca in Ingegneria 
dell'Informazione, indirizzo Scienza e Tecnologia 
dell'Informazione, conseguito presso Università 
degli Studi di Padova il 18/04/2011 (con giudizio 
“eccellente”) 

Eventuale attività didattica a livello 
universitario in Italia e/o all'estero 

VALUTABILE 
Collaboratrice nella didattica di 10 insegnamenti, 
1 presso l’Università degli Studi di Padova, 9 
presso University of Cambridge (Regno Unito) 

Documentata attività di formazione o di 
ricerca presso qualificati istituti italiani o 
stranieri 

VALUTABILE 
Attività di formazione tramite la partecipazione a 
workshop e scuole di vari istituti italiani e stranieri.  
Attività di ricerca presso l’Università degli Studi di 
Padova, University of Minnesota (USA), 
University of Cambridge (Regno Unito), University 
of Liège (Belgio) 

Organizzazione, direzione e coordinamento 
di gruppi di ricerca nazionali e 
internazionali, o partecipazione agli stessi 

VALUTABILE 
Partecipazione a gruppi di ricerca nazionali 
impegnati in progetti nazionali, in Italia, Stati Uniti 
e Belgio 

Titolarità di brevetti NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Relatore a congressi e convegni nazionali e 
internazionali 

VALUTABILE 
Co-autrice di 15 articoli a conferenza, di cui 8 
presentati personalmente. 4 presentazioni invitate 
in Atenei italiani ed esteri 

Premi e riconoscimenti nazionali e 
internazionali per attività di ricerca 

VALUTABILE 
Marie Skłodowska-Curie Actions “Seal of 
Excellence” - 2017 

 
VERIFICA PUBBLICAZIONI VALUTABILI 
 
1. F. P. Carli, T. T. Georgiou, “On the Covariance Completion Problem under a Circulant 

Structure”, IEEE Trans. on Automatic Control, pagine 918 - 922, Vol.56(4), 2011. 
VALUTABILE 

2. F. P. Carli, A. Ferrante, M. Pavon, and G. Picci, “A Maximum Entropy solution of the Covariance 
Extension Problem for Reciprocal Processes”, IEEE Trans. on Automatic Control, pagine 1999 
- 2012, Vol.56(9), 2011. 
VALUTABILE 

3. F. P. Carli, A. Ferrante, M. Pavon, and G. Picci, “An Efficient Algorithm for Maximum Entropy 
Extension of Block Circulant Covariance Matrices”, Linear Algebra and its Applications, pagine 
2309 - 2329, Vol.439(8), 2013. 
VALUTABILE 

4. L. Ning, F. P. Carli, A. M. Ebtehaj, E. Foufoula Georgiou, T. T. Georgiou, “Coping with model 
uncertainty in data assimilation using optimal mass transport”, Water Resources Research, 
pagine 5817-5830, Vol.50(7), 2014. 
VALUTABILE 
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5. T. Chen, T. Ardeshiri, F. P. Carli, A. Chiuso, L. Ljung, and G. Pillonetto, “Maximum entropy 
properties of discrete time first order stable spline kernel”, Automatica, pagine 34 - 38, Vol.66, 
2016. 
VALUTABILE 

6. F. P. Carli, T. Chen, L. Ljung, “Maximum Entropy Kernels for System Identification”, EEE Trans. 
on Automatic Control, pagine 1471 - 1477, Vol.62(3), 2017. 
VALUTABILE 

7. F. P. Carli, A. Chiuso, G. Pillonetto, “Efficient algorithms for large scale linear system 
identification using stable spline estimators”, 16th IFAC Symposium on System Identification 
(SYSID 2012), Brussels, Belgium, pagine 119 – 124, July 11–13, 2012. 
VALUTABILE 

8. T. Chen, L. Ljung, M. Andersen, A. Chiuso, F. P. Carli, G. Pillonetto, “Sparse multiple kernels 
for impulse response estimation with majorization minimization algorithms”, 51st IEEE 
Conference on Decision and Control (CDC 2012), Maui, Hawaii, pagine 1500 –1505, December 
10 - 13, 2012. 
VALUTABILE 

9. F. P. Carli, T. Chen, A. Chiuso, L. Ljung, G. Pillonetto, “On the estimation of hyperparameters 
for Bayesian system identification with exponentially decaying kernels”, 51st IEEE Conference 
on Decision and Control (CDC 2012), Maui, Hawaii, pagine 5260 – 5265, December 10 - 13, 
2012. 
VALUTABILE 

10. F. P. Carli, “On the Maximum Entropy Property of the First Order Stable Spline Kernel and its 
Implications”, IEEE Multi–Conference on Systems and Control, Nice/Antibes, France, pagine 
409 – 414, October 8 -10, 2014. 
VALUTABILE 

11. F. P. Carli, “On the Geometry of Message Passing Algorithms for Gaussian Reciprocal 
Processes”, 55th IEEE Conference on Decision and Control (CDC 2016), Las Vegas, Nevada, 
pagine 4572 – 4577, December 12 -14, 2016. 
VALUTABILE 

12. F. P. Carli, “Identification of Reciprocal Processes and related Matrix Extension Problem”, Ph.D. 
Thesis, Department of Information Engineering, University of Padova, 2011. 
VALUTABILE (tesi di dottorato) 

 
TESI DI DOTTORATO 
 
SI. Titolo tesi: Identification of Reciprocal Processes and related Matrix Extension Problem 
 
CONSISTENZA COMPLESSIVA DELLA PRODUZIONE SCIENTIFICA 
 
La candidata presenta una produzione complessiva pari a n. 24 pubblicazioni. 
 
 
CANDIDATO: Thomas CIARFUGLIA 
 
VERIFICA TITOLI VALUTABILI  
 

Dottorato di ricerca o equipollenti, 
conseguito in Italia o all'estero 

VALUTABILE 
Dottorato di ricerca in Ingegneria 
dell’informazione conseguito presso l’Università 
degli Studi di Perugia il 29/11/2012 

Eventuale attività didattica a livello 
universitario in Italia e/o all'estero 

VALUTABILE 
Docenza in tre insegnamenti presso l’Università 
degli Studi di Perugia 
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Documentata attività di formazione o di 
ricerca presso qualificati istituti italiani o 
stranieri 

VALUTABILE 
Attività di ricerca presso l’Università degli Studi di 
Perugia 

Organizzazione, direzione e coordinamento 
di gruppi di ricerca nazionali e 
internazionali, o partecipazione agli stessi 

NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Titolarità di brevetti NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Relatore a congressi e convegni nazionali e 
internazionali 

VALUTABILE 
Co-autore di diversi articoli a conferenza, di alcuni 
dei quali primo autore e presumibilmente relatore 

Premi e riconoscimenti nazionali e 
internazionali per attività di ricerca 

NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

 
VERIFICA PUBBLICAZIONI VALUTABILI 
 
1. Gabriele Costante, Thomas A. Ciarfuglia, “LS-VO: Learning Dense Optical Subspace for 

Robust Visual Odometry Estimation”, IEEE Robotics and Automation Letters, Feb 2018 
(presented at the 2018 International Conference on Robotics and Automation, Brisbane). 
VALUTABILE 

2. Michele Mancini, Gabriele Costante, Paolo Valigi, Thomas A. Ciarfuglia, “J-MOD2: Joint 
Monocular Obstacle Detection and Depth Estimation”, IEEE Robotics and Automation Letters, 
Jan 2018 (presented at the 2018 International Conference on Robotics and Automation, 
Brisbane). 
VALUTABILE 

3. Silvia Cascianelli, Gabriele Costante, Thomas A. Ciarfuglia, Paolo Valigi, Mario L. Fravolini, 
“Full-GRU Natural Language Video Description for Service Robotics Applications”, IEEE 
Robotics and Automation Letters, Jan 2018 (presented at the 2018 International Conference 
on Robotics and Automation, Brisbane). 
VALUTABILE 

4. Michele Mancini, Gabriele Costante, Paolo Valigi, Thomas A. Ciarfuglia, Jeffrey Delmerico, 
Davide Scaramuzza, “Toward Domain Independence for Learning-Based Monocular Depth 
Estimation”, IEEE Robotics and Automation Letters, Jan 2017 (presented at the 2017 
International Conference on Robotics and Automation, Singapore). 
VALUTABILE 

5. Gabriele Costante, Michele Mancini, Paolo Valigi, Thomas A. Ciarfuglia, “Exploring 
Representation Learning with CNNs for Frame-to-Frame Ego-Motion Estimation”, IEEE 
Robotics and Automation Letters, Jan 2016 (presented at the 2016 International Conference 
on Robotics and Automation, Stockholm). 
VALUTABILE 

6. Michele Mancini, Gabriele Costante, Paolo Valigi, Thomas A. Ciarfuglia, “Fast Robust 
Monocular Depth Estimation for Obstacle Detection with Fully Convolutional Networks”, 2016 
IEEE/RSJ International Conference on Intelligent Robots and Systems (IROS). 
VALUTABILE 

7. Enrico Bellocchio, Gabriele Costante, Silvia Cascianelli, Paolo Valigi, Thomas A. Ciarfuglia, 
“SmartSEAL: A ROS based Home Automation Framework for Heterogeneous Devices 
Interconnection in Smart Buildings”, 2016 IEEE International Smart Cities Conference (ISC2). 
VALUTABILE 

8. Thomas A. Ciarfuglia, Gabriele Costante, Paolo Valigi, Elisa Ricci, “Evaluation of non-geometric 
methods for visual odometry”, Robotics and Autonomous Systems, Elsevier, 2014. 
VALUTABILE 
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9. Gabriele Costante, Thomas A. Ciarfuglia, Paolo Valigi, Elisa Ricci, “A Transfer Learning 
Approach for Multi-Cue Semantic Place Recognition”, 2013 IEEE/RSJ International Conference 
on Intelligent Robots and Systems (IROS), Tokyo. 
VALUTABILE 

10. Thomas A. Ciarfuglia, Gabriele Costante, Paolo Valigi, Elisa Ricci, “A Discriminative Approach 
for Appearance Based Loop Closing”, 2012 IEEE/RSJ International Conference on Intelligent 
Robots and Systems (IROS), Villamoura.  
VALUTABILE 

 
TESI DI DOTTORATO 
 
SI.  
 
CONSISTENZA COMPLESSIVA DELLA PRODUZIONE SCIENTIFICA 
 
Il candidato presenta una produzione complessiva pari a n. 17 pubblicazioni. 
 
 
CANDIDATO: Marco COGNETTI 
 
VERIFICA TITOLI VALUTABILI  
 

Dottorato di ricerca o equipollenti, 
conseguito in Italia o all'estero 

VALUTABILE 
Dottorato di ricerca in Automatica e Ricerca 
Operativa conseguito presso Sapienza Università 
di Roma il 23/05/2016 

Eventuale attività didattica a livello 
universitario in Italia e/o all'estero 

NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Documentata attività di formazione o di 
ricerca presso qualificati istituti italiani o 
stranieri 

VALUTABILE 
Attività di ricerca presso Sapienza Università di 
Roma e CNRS-INRIA/IRISA (Francia). Attività di 
ricerca e formazione presso Max Planck Institute 
(Germania) e Carnegie Mellon University (USA) 

Organizzazione, direzione e coordinamento 
di gruppi di ricerca nazionali e 
internazionali, o partecipazione agli stessi 

NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Titolarità di brevetti NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Relatore a congressi e convegni nazionali e 
internazionali 

VALUTABILE 
Co-autore di diversi articoli a conferenza, di alcuni 
dei quali primo autore e presumibilmente relatore 

Premi e riconoscimenti nazionali e 
internazionali per attività di ricerca 

NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

 
VERIFICA PUBBLICAZIONI VALUTABILI 
 

1. P. Stegagno, M. Cognetti, G. Oriolo, H. H. Bülthoff, A. Franchi. Ground and aerial mutual 
localization using anonymous relative-bearing measurements. IEEE Transactions on 
Robotics, vol. 32, no. 5, Pages 1133-1151, 2016. 
VALUTABILE 
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2. Lorenzo Rosa, Marco Cognetti, Andrea Nicastro, Pol Alvarez, Giuseppe Oriolo. Multi-task 
Cooperative Control in a Heterogeneous Ground-Air Robot Team. IFAC-PapersOnLine, vol. 
48, no. 5, Pages 53-58, 2015. 
VALUTABILE 

3. M. Cognetti, P. Salaris, P. Robuffo Giordano. Optimal Active Sensing with Process and 
Measurement Noise. In IEEE International Conference on Robotics and Automation (ICRA), 
Pages 2118-2125, Brisbane, Australia, May 2018. 
VALUTABILE 

4. P. Ferrari, M. Cognetti, G. Oriolo. Humanoid whole-body planning for loco-manipulation tasks. 
In 2017 IEEE International Conference on Robotics and Automation (ICRA), Pages 4741-
4746, May 2017. 
VALUTABILE 

5. M. Cognetti, D. De Simone, F. Patota, N. Scianca, L. Lanari, G. Oriolo. Real-time pursuit-
evasion with humanoid robots. In 2017 IEEE International Conference on Robotics and 
Automation (ICRA), Pages 4090-4095, May 2017. 
VALUTABILE 

6. M. Cognetti, V. Fioretti, G. Oriolo. Whole-body planning for humanoids along deformable 
tasks. In 2016 IEEE International Conference on Robotics and Automation (ICRA), Pages 
1615-1620, May 2016. 
VALUTABILE 

7. M. Cognetti, D. De Simone, L. Lanari, G. Oriolo. Real-time planning and execution of evasive 
motions for a humanoid robot. In 2016 IEEE International Conference on Robotics and 
Automation (ICRA), Pages 4200-4206, May 2016. 
VALUTABILE 

8. J. E. King, M. Cognetti, S. S. Srinivasa. Rearrangement planning using object-centric and 
robot- centric action spaces. In 2016 IEEE International Conference on Robotics and 
Automation (ICRA), Pages 3940-3947, May 2016. 
VALUTABILE 

9. M. Cognetti, P. Mohammadi, G. Oriolo. Whole-body motion planning for humanoids based on 
CoM movement primitives. In IEEE-RAS 15th International Conference on Humanoid Robots 
(Humanoids), Pages 1090-1095, November 2015. 
VALUTABILE 

10. M. Cognetti, P. Mohammadi, G. Oriolo, M. Vendittelli. Task-oriented whole-body planning for 
humanoids based on hybrid motion generation. In 2014 IEEE/RSJ International Conference 
on Intelligent Robots and Systems, Pages 4071-4076, September 2014. 
VALUTABILE 

11. P. Stegagno, M. Cognetti, L. Rosa, P. Peliti, G. Oriolo. Relative localization and identification 
in a heterogeneous multi-robot system. In 2013 IEEE International Conference on Robotics 
and Automation (ICRA), Pages 1857-1864, May 2013. 
VALUTABILE 

12. M. Cognetti, P. Stegagno, A. Franchi, G. Oriolo, H. H. Bulthoff. 3-D mutual localization with 
anonymous bearing measurements. In 2012 IEEE International Conference on Robotics and 
Automation, Pages 791-798, May 2012. 
VALUTABILE 

 
TESI DI DOTTORATO 
 
SI. Titolo tesi: Motion Planning for Manipulation and/or Navigation Tasks with Emphasis on 
Humanoid Robots 
 
CONSISTENZA COMPLESSIVA DELLA PRODUZIONE SCIENTIFICA 
 
Il candidato presenta una produzione complessiva pari a n. 16 pubblicazioni. 
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CANDIDATO: Francesco CONTE 
 
VERIFICA TITOLI VALUTABILI  
 

Dottorato di ricerca o equipollenti, 
conseguito in Italia o all'estero 

VALUTABILE 
Dottorato di ricerca in Ingegneria Elettrica e 
dell’Informazione conseguito presso l’Università 
degli Studi dell’Aquila il 11/04/2013 (con giudizio 
“ottimo”) 

Eventuale attività didattica a livello 
universitario in Italia e/o all'estero 

VALUTABILE 
Co-titolare di un insegnamento di Laurea 
Magistrale e di uno di Dottorato di Ricerca presso 
l’Università degli Studi di Genova, collaboratore 
alla didattica di alcuni insegnamenti presso 
l’Università degli Studi dell’Aquila, l’Università 
degli Studi di Genova e l’Università Campus Bio-
Medico di Roma, correlatore di 12 tesi di Laurea e 
Laurea Magistrale 

Documentata attività di formazione o di 
ricerca presso qualificati istituti italiani o 
stranieri 

VALUTABILE 
Attività di ricerca presso l’Università degli Studi 
dell’Aquila, l’Università degli Studi di Genova e 
l’Università Campus Bio-Medico di Roma. Attività 
di formazione tramite partecipazione a Scuole di 
Dottorato 

Organizzazione, direzione e coordinamento 
di gruppi di ricerca nazionali e 
internazionali, o partecipazione agli stessi 

VALUTABILE 
Partecipazione a gruppi di ricerca nazionali 
impegnati in progetti nazionali, europei e con 
aziende. Responsabilità scientifica di un progetto 
di ricerca con azienda e co-responsabilità 
scientifica di quattro progetti di ricerca con 
aziende 

Titolarità di brevetti NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Relatore a congressi e convegni nazionali e 
internazionali 

VALUTABILE 
Co-autore di 28 articoli a conferenza 
internazionale, di 10 dei quali relatore, e di 7 
articoli a conferenza nazionale, di 5 dei quali 
relatore 

Premi e riconoscimenti nazionali e 
internazionali per attività di ricerca 

VALUTABILE 
Ricercatore beneficiario per il Fondo di 
finanziamento per le attività base di ricerca 
(FFABR) per l’anno 2017. Migliore presentazione 
orale della sessione “Applications”, Convegno 
nazionale SIDRA 2012 

 
VERIFICA PUBBLICAZIONI VALUTABILI 
 
1. F. Cacace, F. Conte, A. Germani, and G. Palombo, “Joint State Estimation and Delay 

Identification for Nonlinear Systems with Delayed Measurements”, IEEE TRANSACTIONS ON 
AUTOMATIC CONTROL, Vol. 62, Issue 9, pp. 4848 – 4854, September 2017. 
VALUTABILE 
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2. F. Cacace, F. Conte, and A. Germani, “Output transformations and separation results for 
feedback linearizable delay systems”, INTERNATIONAL JOURNAL OF CONTROL, Vol. 91, 
Issue 4, pp. 797- 812, March 2017. 
VALUTABILE 

3. F. Cacace, F. Conte, A. Germani, and G. Palombo, “Feedback Quadratic Filtering”, 
AUTOMATICA, Vol. 82, pp. 158-164, August 2017. 
VALUTABILE 

4. F. Cacace, F. Conte, A. Germani, and G. Palombo, “Delay identification for a class of nonlinear 
systems”, INTERNATIONAL JOURNAL OF CONTROL, Vol. 89, No. 11, pp. 2350-2359, 
February 2016. 
VALUTABILE 

5. F. Cacace, F. Conte, A. Germani, and P. Pepe, “Stabilization of strict-feedback nonlinear 
systems with input delay using closed-loop predictors”, INTERNATIONAL JOURNAL OF 
ROBUST AND NONLINEAR CONTROL, Vol. 26, No. 16, pp. 3524-3540 November 2016. 
VALUTABILE 

6. F. Cacace, F. Conte, A. Germani, and G. Palombo, “Optimal control of linear systems with large 
and variable input delays”, SYSTEMS AND CONTROL LETTERS, Vol. 89, pp. 1-7, March 2016. 
VALUTABILE 

7. F. Cacace, F. Conte, and A. Germani, “Memoryless Approach to the LQ and LQG Problems 
with Variable Input Delay,” IEEE TRANSACTIONS ON AUTOMATIC CONTROL, Vol. 61, No. 
1, pp. 216-221, January 2016. 
VALUTABILE 

8. F. Cacace, F. Conte, and A. Germani, “Filtering Continuous-Time Linear Systems with Time-
Varying Measurement Delay”, IEEE TRANSACTIONS ON AUTOMATIC CONTROL, Vol. 60, 
No. 5, pp. 1368-1373, May 2015. 
VALUTABILE 

9. F. Conte, A. Germani, and G. Iannello, “A Kalman Filter Approach for Denoising and Deblurring 
3-D Microscopy Images”, IEEE TRANSACTIONS ON IMAGE PROCESSING, Vol. 22, Issue 
12, pp. 5306-5321, December 2013. 
VALUTABILE 

10. F. Conte, S. Massucco, M. Saviozzi, F. Silvestro, “A Stochastic Optimization Method for 
Planning and Real-Time Control of Integrated PV-Storage Systems: Design and Experimental 
Validation,” IEEE TRANSACTIONS ON SUSTAINABLE ENERGY, Vol. 9, Issue 3, July 2018. 
VALUTABILE 

11. F. Baccino, F. Conte, S. Grillo, S. Massucco, and F. Silvestro, “An Optimal Model-Based Control 
Technique to Improve Wind Farm Participation to Frequency Regulation,” IEEE 
TRANSACTIONS ON SUSTAINABLE ENERGY, Vol. 6, No. 3, July 2015. 
VALUTABILE 

12. F. Conte, S. Massucco, and F. Silvestro, “Frequency control services by a building cooling 
system aggregate”, ELECTRIC POWER SYSTEMS RESEARCH, Vol. 141, pp. 137-146, 
December 2016. 
VALUTABILE 

 
TESI DI DOTTORATO 
 
SI. Titolo tesi: A virtual measurement approach for robust planar tracking  
 
CONSISTENZA COMPLESSIVA DELLA PRODUZIONE SCIENTIFICA 
 
Il candidato presenta una produzione complessiva pari a n. 46 pubblicazioni. 
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CANDIDATO: Andrea CRISTOFARO 
 
VERIFICA TITOLI VALUTABILI  
 

Dottorato di ricerca o equipollenti, 
conseguito in Italia o all'estero 

VALUTABILE 
Dottorato di ricerca in Information sciences and 
complex systems conseguito presso l’Università 
degli Studi di Camerino il 16/03/2010 

Eventuale attività didattica a livello 
universitario in Italia e/o all'estero 

VALUTABILE 
Titolare di 10 insegnamenti presso l’Università 
degli Studi di Camerino, collaboratore alla 
didattica di alcuni insegnamenti presso 
l’Università degli Studi di Camerino, Sapienza 
Università di Roma e LUISS, relatore di 2 tesi di 
Laurea Magistrale 

Documentata attività di formazione o di 
ricerca presso qualificati istituti italiani o 
stranieri 

VALUTABILE 
Attività di ricerca presso l’Università degli Studi di 
Camerino, INRIA Rhone-Alpes, Grenoble 
(Francia), Norwegian University of Science and 
Technology (Norvegia). Collaborazione e visite di 
ricerca con Università degli Studi di Pisa, 
Università degli Studi di Roma Tor Vergata, 
University of Porto (Portogallo), University of 
Cyprus (Cipro), LAAS CNRS Toulouse (Francia). 
Attività di formazione tramite partecipazione a 
varie scuole e workshop nazionali e internazionali 

Organizzazione, direzione e coordinamento 
di gruppi di ricerca nazionali e 
internazionali, o partecipazione agli stessi 

VALUTABILE 
Partecipazione a gruppi di ricerca nazionali 
impegnati in progetti nazionali, internazionali e 
con aziende 

Titolarità di brevetti NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Relatore a congressi e convegni nazionali e 
internazionali 

VALUTABILE 
Co-autore di 57 articoli a conferenza 
internazionale, di 22 dei quali relatore. 9 
presentazioni invitate in Atenei e centri di ricerca 
italiani ed esteri 

Premi e riconoscimenti nazionali e 
internazionali per attività di ricerca 

VALUTABILE 
AuCC 2015 Best Poster Paper Award - High 
Commendation 

 
 
VERIFICA PUBBLICAZIONI VALUTABILI 
 
1. M.L. Corradini, A. Cristofaro, G. Orlando, “Robust Stabilization on Multi Input Plants with 

Saturating Actuators”, IEEE Transactions on Automatic Control, 55, pp. 419-425, 2010.  
VALUTABILE 

2. A. Cristofaro, T.A. Johansen, “Fault tolerant control allocation using unknown input observers”, 
Automatica, 50 (7), pp. 1891-1897, 2014. 
VALUTABILE 
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3. P. Salaris, A. Cristofaro, L. Pallottino, A. Bicchi, “Epsilon-optimal synthesis for vehicles with 
vertically bounded Field-of-View”, IEEE Transactions on Automatic Control, 60 (5), pp. 1204-
1218, 2015. 
VALUTABILE 

4. P. Salaris, A. Cristofaro, L. Pallottino, “Epsilon-optimal synthesis for nonholonomic vehicles with 
limited Field-of-View sensors”, IEEE Transactions on Robotics, 31 (6), pp. 1404-1418, 2015.  
VALUTABILE 

5. A. Cristofaro, P. Salaris, L. Pallottino, F. Giannoni, A. Bicchi, “On the minimum-time control 
problem for differential drive robots with bearing constraints”, J. of Optimization Theory and 
Applications, 173(3), pp. 967-993, 2017. 
VALUTABILE 

6. T.A. Johansen, T. Perez, A. Cristofaro, “Ship Collision Avoidance and COLREGS Compliance 
Using Simulation-Based Control Behavior Selection With Predictive Hazard Assessment”, IEEE 
Trans. on Intelligent Transportation Systems, 17(12), pp. 3407-3422, 2016. 
VALUTABILE 

7. A. Cristofaro, “Uncertain parameter estimation for a class of nonlinear systems using a 
polynomial representation of outputs”, J. of the Franklin Institute, 353(17), pp. 4652-4666, 2016.  
VALUTABILE 

8. A. Cristofaro, T.A. Johansen, A.P. Aguiar, “Icing Detection and Identification for Unmanned 
Aerial Vehicles using Nested Multiple Models”, International Journal of Adaptive Control and 
Signal Processing, 2017.  
VALUTABILE 

9. D. Rotondo, A. Cristofaro, T.A. Johansen, “Fault tolerant control of uncertain dynamical systems 
using interval virtual actuators”, International J. of Robust and Nonlinear Control, 2017. 
VALUTABILE 

10. M. L. Corradini, A. Cristofaro, “Nonsingular terminal sliding-mode control of nonlinear planar 
systems with global fixed-time stability guarantees”, Automatica, 95, 561–565, 2018.  
VALUTABILE 

11. L. Colombo, M.L. Corradini, A. Cristofaro, G. Ippoliti, G. Orlando. “An embedded strategy for 
online identification of PMSM parameters and sensorless control”, IEEE Trans. on Control 
Systems Technology, 2018. 
VALUTABILE 

12. A. Cristofaro, S. Galeani, S. Onori, L. Zaccarian. “A switched and scheduled design for model 
recovery anti-windup of linear plants”, European Journal of Control, 2018. 
VALUTABILE 

 
TESI DI DOTTORATO 
 
SI. 
 
CONSISTENZA COMPLESSIVA DELLA PRODUZIONE SCIENTIFICA 
 
Il candidato presenta una produzione complessiva pari a n. 83 pubblicazioni. 
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CANDIDATA: Lucia Valentina GAMBUZZA 
 
VERIFICA TITOLI VALUTABILI  
 

Dottorato di ricerca o equipollenti, 
conseguito in Italia o all'estero 

VALUTABILE 
Dottorato di ricerca in Ingegneria dei Sistemi 
conseguito presso l’Università degli Studi di 
Catania il 17/01/2014 

Eventuale attività didattica a livello 
universitario in Italia e/o all'estero 

VALUTABILE 
Tutor per un insegnamento di Laurea Magistrale 
presso l’Università degli Studi di Catania 

Documentata attività di formazione o di 
ricerca presso qualificati istituti italiani o 
stranieri 

VALUTABILE 
Attività di ricerca presso l’Università degli Studi di 
Catania, University of Novi Sad (Serbia) e Istanbul 
Technical University (Turchia) 

Organizzazione, direzione e coordinamento 
di gruppi di ricerca nazionali e 
internazionali, o partecipazione agli stessi 

VALUTABILE 
Partecipazione a gruppi di ricerca nazionali 
impegnati in progetti internazionali 

Titolarità di brevetti NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Relatore a congressi e convegni nazionali e 
internazionali 

VALUTABILE 
Co-autrice di 13 articoli a conferenza, di alcuni dei 
quali prima autrice e presumibilmente relatrice 

Premi e riconoscimenti nazionali e 
internazionali per attività di ricerca 

NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

 
 
VERIFICA PUBBLICAZIONI VALUTABILI 
 
1. LV Gambuzza, M Frasca, V Latora, “Distributed control of synchronization of a group of network 

nodes”, IEEE Transactions on Automatic Control, 2018.  
VALUTABILE 

2. E Estrada, LV Gambuzza, M Frasca, “Indirect Long-Range Interactions and Network 
Synchronization”. SIAM J. Applied Dynamical Systems, vol. 17, no. 1, pp. 672-693, 2018. 
VALUTABILE 

3. LV Gambuzza, M Frasca, L Fortuna, V Ntinas, G Ch Sirakoulis, “Memristor Crossbar for 
Adaptive Synchronization”, IEEE Transactions on Circuits and Systems I, vol. 64, no. 8, August 
2017. 
VALUTABILE 

4. LV Gambuzza, M Frasca, “Pinning control of chimera states”, Physical Review, E94, 022306, 
2016. 
VALUTABILE 

5. LV Gambuzza, J Gomez-Gardenes, M Frasca, “Amplitude dynamics favors synchronization in 
complex networks”, Scientific Reports 6, 24915, 2016. 
VALUTABILE 

6. LV Gambuzza, M Frasca, J Gomez-Gardenes, “Intra-layer synchronization in multiplex 
networks”, Europhysics Letters (EPL), 110, 20010, 2015. 
VALUTABILE 

7. A Buscarino, M Frasca, LV Gambuzza, P Hovel, “Chimera states in time-varying complex 
networks”, Physical Review, E91, 022817, 2015. 
VALUTABILE 
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8. LV Gambuzza, A Buscarino, L Fortuna, M Frasca, “Memristor-Based Adaptive Coupling for 
Consensus and Synchronization”, IEEE Transactions on Circuits and Systems I, vol. 62, no. 4, 
pp. 1175-1184, April 2015. 
VALUTABILE 

9. LV Gambuzza, A Buscarino, S Chessari, L Fortuna, R Meucci, M Frasca, “Experimental 
investigation of chimera states with quiescent and synchronous domains in coupled electronic 
oscillators”, Physical Review, E90, 032905, 2014. 
VALUTABILE 

10. LV Gambuzza, A Cardillo, A Fiasconaro, L Fortuna, J Gomez-Gardenes, M Frasca, “Analysis 
of remote synchronization in complex networks”, Chaos, 23, 043103, 2013. 
VALUTABILE 

11. A Buscarino, LV Gambuzza, M Porfiri, L Fortuna, M Frasca, “Robustness to noise in 
synchronization of complex networks”, Scientific Reports 3, 2026, 2013. 
VALUTABILE 

12. A Buscarino, L Fortuna, M Frasca, LV Gambuzza, “A chaotic circuit based on Hewlett-Packard 
memristor”, Chaos, 22, 023136, 2012. 
VALUTABILE 

 
TESI DI DOTTORATO 
 
SI. 
 
CONSISTENZA COMPLESSIVA DELLA PRODUZIONE SCIENTIFICA 
 
La candidata presenta una produzione complessiva pari a n. 37 pubblicazioni. 
 
 
CANDIDATO: Claudio Roberto GAZ 
 
VERIFICA TITOLI VALUTABILI  
 

Dottorato di ricerca o equipollenti, 
conseguito in Italia o all'estero 

VALUTABILE 
Dottorato di ricerca in Automatica e Ricerca 
Operativa conseguito presso Sapienza Università 
di Roma il 23/05/2016 

Eventuale attività didattica a livello 
universitario in Italia e/o all'estero 

VALUTABILE 
Tutor in alcuni insegnamenti presso Sapienza 
Università di Roma 

Documentata attività di formazione o di 
ricerca presso qualificati istituti italiani o 
stranieri 

VALUTABILE 
Attività di ricerca presso Sapienza Università di 
Roma 

Organizzazione, direzione e coordinamento 
di gruppi di ricerca nazionali e 
internazionali, o partecipazione agli stessi 

NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Titolarità di brevetti NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Relatore a congressi e convegni nazionali e 
internazionali 

VALUTABILE 
Co-autore di diversi articoli a conferenza, di alcuni 
dei quali primo autore e presumibilmente relatore 

Premi e riconoscimenti nazionali e 
internazionali per attività di ricerca 

NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 
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VERIFICA PUBBLICAZIONI VALUTABILI 
 
1. Gaz, C., Cremona, G., Panunzi, S., Patterson, B., De Gaetano, A.; “A geometrical approach to 

the PKPD modelling of inhaled bronchodilators”; Journal of pharmacokinetics and 
pharmacodynamics 39 (5), 415-428. 2012. 
VALUTABILE 

2. De Gaetano, A., Gaz, C., Gori Giorgi, C., Palumbo, P.; “An islet population model of pancreatic 
insulin production”; Proceedings of the IEEE Conference on Decision and Control, 2013. 
VALUTABILE 

3. Pennisi, A., Bloisi, D., Gaz, C., Iocchi, L., Nardi, D.; “Novel patterns and methods for zooming 
camera calibration”; Journal of WSCG, 2013. 
VALUTABILE 

4. Gaz, C., Flacco, F., De Luca, A.; “Identifying the dynamic model used by the KUKA LWR: A 
reverse engineering approach”; Proceedings of the IEEE International Conference on Robotics 
and Automation, 2014. 
VALUTABILE 

5. De Gaetano, A., Gaz, C., Palumbo, P., Panunzi, S.; “A unifying organ model of pancreatic 
insulin secretion”; PLOS ONE, 2015. 
VALUTABILE 

6. Gaz, C., Flacco, F., De Luca, A.; “Extracting feasible robot parameters from dynamic 
coefficients using nonlinear optimization methods”; Proceedings of the IEEE International 
Conference on Robotics and Automation, 2016. 
VALUTABILE 

7. Borri, A., Panunzi, S., Brancaleoni, R., (...), Gaz, C., De Gaetano, A.; “Simulation of Trauma 
Incidents: Modelling the Evolution of Patients and Resources”. Journal of Medical Systems, 
2016. 
VALUTABILE 

8. Gaz, C., De Gaetano, A., Manes, C., (...), Borri, A., Panunzi, S.; “Effective Control of Glycemia 
using a Simple Discrete-delay Model”, IFAC-PapersOnLine, 2017. 
VALUTABILE 

9. Gaz, C., De Luca, A.; “Payload estimation based on identified coefficients of robot dynamics - 
With an application to collision detection”; Proceedings of the IEEE/RSJ International 
Conference on Intelligent Robots and Systems, 2017. 
VALUTABILE 

10. Gaz, C., Magrini, E., De Luca, A.; “A model-based residual approach for human-robot 
collaboration during manual polishing operations”; Mechatronics, 2018. 
VALUTABILE 

11. Cacciotti, N., Cifonelli, A., Gaz, C., Paduano, V., Russo, A.V., Vendittelli, M.; “Enhancing force 
feedback in teleoperated needle insertion through on-line identification of the needle-tissue 
interaction parameters”; Proceedings of the 7th IEEE RAS/EMBS International Conference on 
Biomedical Robotics and Biomechatronics (BioRob), 2018. 
VALUTABILE 

12. De Gaetano, A., Panunzi, P., Gaz, C., Hardy, T.; “Data-Driven Modeling of Diabetes 
Progression”. In Data-Driven Modeling for Diabetes by V. Marmarelis and G. Mitsis (eds.), 2014. 
VALUTABILE 

 
TESI DI DOTTORATO 
 
SI. Titolo tesi: On Dynamic Identification and Control Issues for the KUKA LWR Robot 
 
CONSISTENZA COMPLESSIVA DELLA PRODUZIONE SCIENTIFICA 
 
Il candidato presenta una produzione complessiva pari a n. 15 pubblicazioni. 
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CANDIDATO: Pasquale PALUMBO 
 
VERIFICA TITOLI VALUTABILI  
 

Dottorato di ricerca o equipollenti, 
conseguito in Italia o all'estero 

VALUTABILE 
Dottorato di Ricerca in Ingegneria Elettronica 
conseguito presso l’Università degli Studi 
dell’Aquila il 10/02/2000 

Eventuale attività didattica a livello 
universitario in Italia e/o all'estero 

VALUTABILE 
Titolare di 18 insegnamenti presso l’Università 
degli Studi dell’Aquila, co-supervisore di una tesi 
di Dottorato presso l’Università degli Studi 
dell’Aquila, relatore di 74 tesi di Laurea e Laurea 
Magistrale presso l’Università degli Studi 
dell’Aquila e 1 presso Brno University of 
Technology (Repubblica Ceca), correlatore di 9 
tesi di Laurea Magistrale in vari Atenei Italiani 

Documentata attività di formazione o di 
ricerca presso qualificati istituti italiani o 
stranieri 

VALUTABILE 
Attività di ricerca presso CNR/IASI 

Organizzazione, direzione e coordinamento 
di gruppi di ricerca nazionali e 
internazionali, o partecipazione agli stessi 

VALUTABILE 
Partecipazione a gruppi di ricerca nazionali 
impegnati in progetti nazionali e internazionali, 
responsabile scientifico per CNR/IASI di due 
progetti 

Titolarità di brevetti NON VALUTABILE 
Dalla documentazione presentata non emerge il 
possesso del titolo 

Relatore a congressi e convegni nazionali e 
internazionali 

VALUTABILE 
Co-autore di 67 articoli a conferenza 
internazionale, di diversi dei quali primo autore e 
presumibilmente relatore 

Premi e riconoscimenti nazionali e 
internazionali per attività di ricerca 

VALUTABILE 
Editor’s Award of Kybernetika Journal – 2013. 
SYSBIO Award for the best publication on 
international journals with IF > 10 – 2016. 
IET Systems Biology Premium Award – 2016. 
“Honorary Professor” Award, Obuda University, 
Budapest (Ungheria) - 2018 

 
 
VERIFICA PUBBLICAZIONI VALUTABILI 
 
1. F. Cacace, V. Cusimano, P. Palumbo, “Optimal impulsive control with application to 

antiangiogenic tumor therapy”, IEEE Transactions. on Control Systems Technology, 2018. 
VALUTABILE 

2. F. Cacace, V. Cusimano, A. Germani, P. Palumbo, “A state predictor for continuous-time 
stochastic systems”, Systems and Control Letters, vol. 98, pp. 37-43, 2016. 
VALUTABILE 

3. A. Borri, P. Palumbo, A. Singh, “Impact of negative feedback in metabolic noise propagation”, 
IET Systems Biology, vol. 10, pp. 179-186, 2016. 
VALUTABILE 
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4. P. Palumbo, M. Vanoni, V. Cusimano, S. Busti, F. Marano, C. Manes, L. Alberghina, “Whi5 
phosphorylation embedded in the G1/S network dynamically controls critical cell size and cell 
fate”, Nature Communications, 7:11372, 2016. 
VALUTABILE 

5. F. Carravetta, P. Palumbo, P. Pepe, “Memoryless solution to the optimal control problem for 
linear systems with delayed input”, Kybernetika, vol. 49(4), 568-589, 2013. 
VALUTABILE 

6. F. Cacace, A. Germani, P. Palumbo, “The Observer Follower Filter: a new approach to 
nonlinear suboptimal filtering”, Automatica, vol.49(2), pp. 548-553, 2013. 
VALUTABILE 

7. P. Palumbo, S. Ditlevsen, A. Bertuzzi, A. De Gaetano, “Mathematical modeling of the glucose-
insulin system: a review”, Mathematical Biosciences, vol. 244, pp. 69-81. 2013. 
VALUTABILE 

8. P. Palumbo, P. Pepe, S. Panunzi, A. De Gaetano, “Time-delay model-based control of glucose-
insulin system, by means of a state observer”, European Journal of Control, vol. 18, no. 6, pp. 
591-606, 2012. 
VALUTABILE 

9. G. Mavelli, P. Palumbo, “The Carleman approximation approach to solve a stochastic nonlinear 
control problem”, IEEE Transactions on Automatic Control, vol. 55, no. 4, pp. 976-982, 2010. 
VALUTABILE 

10. A. Germani, C. Manes, P. Palumbo, “Representation of a class of MIMO systems via internally 
positive realization”, European Journal of Control, vol. 16, no. 3, pp. 291-304, 2010. 
VALUTABILE 

11. P. Palumbo, A. De Gaetano, “An islet population model of the endocrine pancreas”, Journal of 
Mathematical Biology, vol. 61, no. 2, pp. 171-205, 2010. 
VALUTABILE 

12. A. Germani, C. Manes, P. Palumbo, “State estimation of stochastic systems with switching 
measurements: a polynomial approach”, International Journal of Robust and Nonlinear Control, 
vol. 19, no. 14, pp. 1632-1655, 2009. 
VALUTABILE 

 
TESI DI DOTTORATO 
 
SI. Titolo tesi: Il Controllo per Strutture Flessibili  
 
CONSISTENZA COMPLESSIVA DELLA PRODUZIONE SCIENTIFICA 
 
Il candidato presenta una produzione complessiva pari a n. 111 pubblicazioni. 
 
 
CANDIDATO: Gionata SALVIETTI 
 
VERIFICA TITOLI VALUTABILI  
 

Dottorato di ricerca o equipollenti, 
conseguito in Italia o all'estero 

VALUTABILE 
Dottorato di ricerca in Information Engineering 
conseguito presso l’Università degli Studi di 
Siena il 27/11/2012 

Eventuale attività didattica a livello 
universitario in Italia e/o all'estero 

VALUTABILE 
Co-titolare di 4 insegnamenti, titolare di un 
insegnamento tecnico per IFTS, collaboratore alla 
didattica di 4 insegnamenti presso l’Università 
degli Studi di Siena 
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Documentata attività di formazione o di 
ricerca presso qualificati istituti italiani o 
stranieri 

VALUTABILE 
Attività di ricerca presso l’Università degli Studi di 
Siena, l’Istituto Italiano di Tecnologia e il DLR 
(Germania). Attività di formazione e ricerca presso 
University of Hamburg (Germania) 

Organizzazione, direzione e coordinamento 
di gruppi di ricerca nazionali e 
internazionali, o partecipazione agli stessi 

VALUTABILE 
Partecipazione a gruppi di ricerca nazionali 
impegnati in progetti nazionali e internazionali 

Titolarità di brevetti VALUTABILE 
Co-titolare di un brevetto nazionale con domanda 
di estensione internazionale 

Relatore a congressi e convegni nazionali e 
internazionali 

VALUTABILE 
Co-autore di 27 articoli a conferenza 
internazionale, di diversi dei quali relatore 

Premi e riconoscimenti nazionali e 
internazionali per attività di ricerca 

VALUTABILE 
Best Demo Award, Haptic Symposium, 2016. 
Best Student Paper Finalist, ICORR, 2015 

 
 
VERIFICA PUBBLICAZIONI VALUTABILI 
 
1. G. Salvietti, “Replicating human hand synergies onto robotic hands: A review on software and 

hardware strategies,” Frontiers in Neurorobotics, 2018. 
VALUTABILE 

2. L. Meli, C. Pacchierotti, G. Salvietti, F. Chinello, M. Maisto, A. De Luca, and D. Prattichizzo, 
“Combining wearable finger haptics and augmented reality: User evaluation using an external 
camera and the microsoft hololens,” IEEE Robotics and Automation Letters, 2018. 
VALUTABILE 

3. P. Beckerle, M. Bianchi, C. Castellini, and G. Salvietti, “Mechatronic designs for a robotic hand 
to explore human body experience and sensory-motor skills: A Delphi study,” Advanced 
Robotics, 2018. 
VALUTABILE 

4. M. Pozzi, G. Salvietti, J. Bimbo, M. Malvezzi, and D. Prattichizzo, “The closure signature: a 
functional approach to model underactuated compliant robotic hands,” IEEE Robotics and 
Automation Letters, 2018. 
VALUTABILE 

5. I. Hussain, G. Spagnoletti, G. Salvietti, and D. Prattichizzo, “Toward wearable supernumerary 
robotic fingers to compensate missing grasping abilities in hemiparetic upper limb,” The 
International Journal of Robotics Research, 2017. 
VALUTABILE 

6. M. Maisto, C. Pacchierotti, F. Chinello, G. Salvietti, A. De Luca, and D. Prattichizzo, “Evaluation 
of wearable haptic systems for the fingers in augmented reality applications,” IEEE 
Transactions on Haptics, 2017. 
VALUTABILE 

7. G. Salvietti, I. Hussain, D. Cioncoloni, S. Taddei, S. Rossi, and D. Prattichizzo, “Compensating 
hand function in chronic stroke patients through the robotic sixth finger,” IEEE Transactions on 
Neural System and Rehabilitation Engineering, 2017. 
VALUTABILE 

8. G. Salvietti, L. Meli, G. Gioioso, M. Malvezzi, and D. Prattichizzo, “Multi-contact bilateral 
telemanipulation with kinematic asymmetries,” IEEE/ASME Transactions on Mechatronics, 
2017. 
VALUTABILE 
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9. M. Santello, M. Bianchi, M. Gabiccini, E. Ricciardi, G. Salvietti, D. Prattichizzo, M. Ernst, A. 
Moscatelli, H. Jorntell, A. M. L. Kappers, K. Kyriakopoulos, A. Albu-Schaeffer, C. Castellini, and 
A. Bicchi, “Hand synergies: Integration of robotics and neuroscience for understanding the 
control of biological and artificial hands,” Physics of Life Reviews, 2016. 
VALUTABILE 

10. I. Hussan, G. Salvietti, G. Spagnoletti, and D. Prattichizzo, “The soft-sixthfinger: A wearable 
EMG controlled robotic extra-finger for grasp compensation in chronic stroke patients,” IEEE 
Robotics and Automation Letters, 2016. 
VALUTABILE 

11. M. Malvezzi, G. Gioioso, G. Salvietti, and D. Prattichizzo, “Syngrasp: A Matlab toolbox for 
underactuated and compliant hands,” IEEE Robotics and Automation Magazine, 2015. 
VALUTABILE 

12. G. Gioioso, G. Salvietti, M. Malvezzi, and D. Prattichizzo, “Mapping synergies from human to 
robotic hands with dissimilar kinematics: an approach in the object domain,” IEEE Transactions 
on Robotics, vol. 29, pp. 825–837, August 2013. 
VALUTABILE 

 
TESI DI DOTTORATO 
 
SI. Titolo tesi: An object-based approach to map human hand synergies onto robotic hands with 
dissimilar kinematics 
 
CONSISTENZA COMPLESSIVA DELLA PRODUZIONE SCIENTIFICA 
 
Il candidato presenta una produzione complessiva pari a n. 53 pubblicazioni. 
 
 
 
Letto, confermato e sottoscritto. 
 
Firma del Commissari 
 
Prof. Alessandro De Luca (Presidente)…………………………………….. 
 
Prof. Paolo Rocco ……………………………………………………………. 
 
Prof. Stefano Panzieri (Segretario)…………….……………………………. 


