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Rocco Martino

Consulente Tecnico Specialista
Easy R&D Srl — Via Montemesola 53, Roma (ltalia)

Servizi di consulenza tecnica per la realizzazione hardware e software di sistemi di acquisizione
dati e sistemi di controllo per la caratterizzazione di componenti.

Settore Consulenza tecnica

Borsa di Collaborazione

Universita di Roma "La Sapienza" — Dipartimento DIET, Via Eudossiana 18 (Roma)
Attivita di tutoraggio per il corso di Elettronica in Ingegneria Clinica.

Settore Universita

Consulente Tecnico Specialista
Futureon Srl — Via Genzano 95, Roma (ltalia)

Consulenza tecnica per esperimenti con apparati meccanici, elettrici ed elettronici. Realiz-
zazione e integrazione di dispositivi elettronici di controllo e potenza per il progetto UE Clean
Power from Hydrogen—Metal Systems (CleanHME) — Grant agreement #951974.

Settore Ingegneria / Progetti UE

Borsa di Collaborazione

Universita di Roma "La Sapienza" — Laboratori di Informatica "Paolo Ercoli", Via Tiburtina 205
(Roma)

Assistenza tecnica aula informatica e manutenzione delle workstation.
Settore  Universita

Dottorato di Ricerca in Tecnologie dell'Informazione e delle Comuni-
cazioni (ICT)
Universita degli Studi di Roma "La Sapienza" — DIET

Inizio: novembre 2024; Supervisore: Prof. Mauro Olivieri. Argomento: Acceleratori Hardware
per I'Hyperdimensional Computing per Al su sistemi e circuiti integrati.

Commissione di affiancamento: Marco Balsi, Francesco Menichelli, Massimo Panella.

Laurea Magistrale in Ingegneria Elettronica ISCED 7
Universita degli Studi di Roma "La Sapienza"
Voto finale: 110 e lode.

Tesi: Design and Implementation of a Configurable Hardware Accelerator for Hyperdimensional
Computing in a RISC-V Processor. Seduta di laurea: luglio 2024.

Laurea Triennale in Ingegneria Elettronica ISCED 6
Universita degli Studi di Roma "La Sapienza"
Voto finale: 96/110.

Tesi: Performance of GPU Acceleration for Convolutional Neural Networks. Conseguimento
titolo: 28/05/2020.
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COMPETENZE PERSONALI

Mother tongue
Other languages

Inglese

Digital competences

November 18, 2025

Curriculum vitae Rocco Martino

Diploma di Perito Elettrotecnico
Istituto Tecnico Industriale "E. Majorana" — Roccella Jonica (RC)

Voto finale: 87/100. Progetto d’esame: Realizzazione di un quadricottero radiocomandato
basato su ATMega328P.

R. Martino, M. Angioli, A. Rosato, M. Barbirotta, A. Cheikh, M. Olivieri. Configurable hard-
ware acceleration for hyperdimensional computing extension on RISC-V. — In preparazione /
sottomesso.

M. Angioli, A. Rosato, M. Barbirotta, R. Martino, F. Menichelli, M. Olivieri. “HD-CB: The First
Exploration of Hyperdimensional Computing for Contextual Bandits Problems”, arXiv, gennaio
2025.

Protocollo UART Fault-Tolerant con TMR. Sviluppo in VHDL con voter per resilienza ai fault
e comunicazione affidabile.

Framework di previsione per serie temporali. Implementazione in Python di previsioni
open/closed loop, single/multi—-step con modelli ARIMA/SARIMAX e DL (LSTM, CNN).

Termometro orientabile via direzione della voce. Dispositivo con Arduino Nano 33 IoT,
servomotori su assi azimutale/zenitale, 3 microfoni; visualizzazione su LCD 20—segmenti e su
Arduino Cloud.

Contrastive learning per serie temporali. Uso del framework CoST per separazione stagion-
alitd/tendenza su dataset finanziari.

Filtro passa-basso Chebyshev. Progettazione con AWR Microwave Office in componenti
discreti e microstriscia.

Filtro FIR digitale. Progetto con funzioni di decimazione, interfacce di comunicazione e ar-
chitettura VHDL; verifiche funzionali e post—sintesi; P&R su FPGA con Xilinx ISE 6.2.

Delay modeling di una crossbar interconnect. Studio del ritardo con NGSpice—32 su Linux
e modelli analitici (libreria MOSFET 16nm_HP).

Controllo PID ON/OFF per bilanciamento pallina su asta. Implementazione su scheda ST
Nucleo (STM32); rilevamento della posizione tramite camera zenitale; algoritmo di controllo
che comanda il servomotore per mantenere la pallina al setpoint impostato via potenziometro;

|
Italiano
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Patente di guida

Curriculum vitae Rocco Martino

Padronanza nell’'utilizzo di strumentazione di laboratorio, incluse misure e analisi con oscil-
loscopi, multimetri, analizzatori di spettro e di reti.

Competenza nella progettazione di layout PCB tramite Eagle e nella realizzazione di prototipi
mediante macchine CNC.

Abilita nella saldatura e nell’lassemblaggio di componenti elettronici su circuiti stampati.
Esperienza nello sviluppo su FPGA, con particolare utilizzo della suite Xilinx Vivado per
sintesi, implementazione e verifica di progetti digitali.

Sviluppo firmware su microcontrollori STM32 con STM32CubelDE; familiarita con schede di
sviluppo ST, in particolare le Nucleo.

Esperienza consolidata nella presentazione in pubblico, maturata attraverso interventi peri-
odici in seminari e incontri di laboratorio.

Capacita di redigere comunicazioni tecniche e professionali, con particolare attenzione al
coordinamento di attivita e progetti tramite corrispondenza e-mail con esperti esterni.

Linguaggi: C, C++ (avanzato); Python (avanzato); Bash (intermedio); VHDL 2008 (avanzato);
Matlab (intermedio).

Strumenti e ambienti: Visual Studio Code; Arduino IDE, Xilinx Vivado Suite, ModelSim.
Sistemi operativi: Windows; Linux.

Version control: Git.

Produttivita: Pacchetto Microsoft Office.

Markup: LaTeX.

CAD: Eagle; AWR; NGspice; LTspice; PSpice.

Piattaforme: schede di sviluppo ST (serie Nucleo).
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