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Tracciamento cinepresa in studi cinematografici
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e Studio delle le tecniche migliori da sfruttare negli studi cinematografici per il
traccimento della cinepresa, attraverso uno o piu’ sensori esterni.
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Hacking Etico e Risposta agli Incidenti
Universita di Zagabria, Croazia
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Laurea Triennale in Informatica (First
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Dipartimento di Matematica e Informatica,
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Potenziale Apprendimento

Lavoro di Squadra | Organizzazione
Flessibilita  Professionalita
Responsabilita = MultiTasking
Lavoro sotto Pressione

Agile, Metodologia

COMPETENZE
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C++ 0000
CUDA 0000
Python 0000
MATLAB 0000
LINGUE

Inglese 00000

ALTRO

e Patente di Guida-B

e Presidente di un’associazione locale
No-Profit con arti combinate per la
salvaguardia dell’'ambiente.

e Precedenti esperienze lavorative come
assemblatore di schede elettroniche e
amplificatori per SR Technology presso
LAquila e mixologist presso Hilton Tower di
Manchester.



