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INFORMAZIONI PERSONALI Francesco Latini 
 

ESPERIENZA 
PROFESSIONALE  

 

ISTRUZIONE E FORMAZIONE 
 

 

POSIZIONE RICOPERTA INGEGNERE MECCANICO, Ph.D. 

01/11/2020-Ora Assegnista di ricerca  

Dipartimento di Ingegneria Meccanica e Aerospaziale, Università La Sapienza, Roma 

Il progetto analizza la riduzione delle vibrazioni su un sedile per macchine agricole in collaborazione 
con l’INAIL. 
In particolare: 

- Svolgere analisi strutturali tramite ANSYS 
- Svolgere analisi di dinamica rigida tramite Simulink 
- Scrivere report tecnici per monitorare l’avanzamento del progetto. 

Settore Ricerca  

01/03/2021-Ora Tutor per il corso di Meccanica Applicata alle Macchine  

Dipartimento di Ingegneria Meccanica e Aerospaziale, Università La Sapienza, Roma 

Attività Didattica  

01/03/2018-31/10/2021 Tutor per il corso di Meccanica dei Solidi  

Dipartimento di Ingegneria Meccanica e Aerospaziale, Università La Sapienza, Roma 

Attività Didattica  

01/08/2016-31/01/2017 Tirocinio 

CERN, Ginevra 

Il Progetto ha riguardato lo studio preliminare per la progettazione del componente principale: 
dell’esperimento n_TOF 
In particolare: 

- Svolgere analisi termomeccaniche tramite ANSYS per analizzare il sistema nelle condizioni 
operative 

- Collaborare con altri gruppi per ottenere i dati necessari e procedere con la progettazione 
del prototipo. 

Settore Ricerca  

01/11/2017-31/10/2020 Dottorato di ricerca in Meccanica Teorica e Applicata Eccellente 

Dipartimento di Ingegneria Meccanica e Aerospaziale, Università La Sapienza, Roma 

Il progetto di ricerca ha riguardato l’effetto delle connessioni non lineari sulla dinamica di sistemi 
accoppiato usando tecniche di sottostrutturazione. 

- Modellazione di sistemi complessi su Solidworks e Inventor 
- Effettuare simulazioni strutturali su ANSYS 
- Effettuare simulazioni numeriche su Matlab e Simulink 
- Effettuare test sperimentali per acquisire segnali tramite uno vibrometro laser a scansione 
- Post-processare segnali su Matlab 
- Partecipazione a conferenze internazionali 
- Scrittura di report su Microsoft Word e Latex e presentazione di risultati su Power Point 

01/08/2019-18/12/2019 Dottorando in visita, University of Madison-Wisconsin (USA)  

Dipartimento di Ingegneria Meccanica e Aerospaziale, Università La Sapienza, Roma 

01/08/2019-18/12/2019 Workshop sull’ingegneria simultanea - ESA  

ESEC, Redu, Belgio 

Durante il workshop ogni gruppo ha partecipato alla progettazione di una missione per trasportare un 
rover sulla Luna. Sono stati analizzati in dettaglio i diversi aspetti della missione, come il tracciamento 
dell’orbita per arrivare intorno alla Luna, gli ingombri e il peso del payload per la scelta del lanciatore, 
la modalità di atterraggio del lander, la modalità di uscita del rovere gli strumenti da portare a bordo. I 
vari gruppi si sono coordinati per progettare ciascun aspetto e assicurare la riuscita della missione. 

01/11/2015-17/11/2017 Laurea Magistrale in Ingegneria Meccanica 110 cum laude - GPA: 4.00 
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COMPETENZE PERSONALI 
 

 

 

Autorizzo il trattamento dei miei dati personali ai sensi del Decreto Legislativo 30 giugno 2003, n. 196 "Codice in materia di protezione dei dati personali”. 
Le informazioni contenute nel presente Curriculum vitae et studiorum sono rese sotto la personale responsabilità del sottoscritto ai sensi degli artt. 46 e 47 del 
D.P.R.28 dicembre 2000 n. 445, consapevole della responsabilità penale prevista dall’art. 76 del medesimo D.P.R, per le ipotesi di falsità in atti e dichiarazioni 
mendaci. 

Università di Roma “La Sapienza” 
Premiato come “Studente Eccellente” per l’anno accademico 2016/2017 

01/11/2012-20/07/2015 Laurea Triennale in Ingegneria Meccanica 110 cum laude - GPA: 3.84 

Università di Roma “La Sapienza” 

09/2007-06/2012 Diploma di Liceo Scientifico 100/100 

Lingua madre Italiano 

Altre lingue COMPRENSIONE  PARLATO  PRODUZIONE SCRITTA  

Ascolto  Lettura  Interazione  Produzione orale   

Inglese  C1 C1 C1 C1 C1 

 IELTS: 7.5/9 

Competenze digitali AUTOVALUTAZIONE 

Elaborazione delle 
informazioni 

Comunicazione 
Creazione 

di Contenuti 
Sicurezza 

Risoluzione di 
problemi 

 Avanzato Avanzato Avanzato Avanzato Avanzato 

 - Microsoft Office per la scrittura di report, creazione di presentazioni e gestione di dati 

- Solidworks, Inventor per progettazione di modelli CAD 

- ANSYS per effettuare simulazioni termiche, strutturali, modali 

- Matlab e Simulink per effettuare simulazioni numeriche e analisi di segnali 

- Basi di Actran per analisi acustiche 

- Basi di Arduino e stampa 3D acquisite nel tempo libero 

Informazioni personali e interessi - Sono una persona affidabile, orientata al raggiungimento dell’obiettivo e adatta a lavorare in 
gruppo, grazie alle esperienze acquisite durante i periodi di studio e lavoro presso università e 
istituti di ricerca all’estero 

- Mi piace viaggiare: ho visitato gli Stati Uniti, il Canada, l’Irlanda, la Germania, l’Inghilterra, la 
Svizzera, la Francia e la Repubblica Ceca.  

- Mi piace la fotografia, soprattutto quella di paesaggi, quella notturna e di street. 

- Mi piace leggere, in particolare i miei libri preferiti sono Narciso e Boccadoro, 1984 e 
I Tre Moschettieri. 

- Ho praticato pallavolo per quattro anni. 

Patente di guida - B 

Pubblicazioni - F. Latini, J. Brunetti, W. D’Ambrogio, and A. Fregolent, Substructures’ coupling with 
nonlinear connecting elements, Nonlinear Dynamics, vol. 99, no. 2, pp. 1643–1658, 2020 

- F. Latini, J. Brunetti, M. S. Allen, W. D’Ambrogio, and A. Fregolent, Nonlinear 
substructuring in the modal domain: numerical validation and experimental verification in 
presence of localized nonlinearities, Nonlinear Dynamics, 2021 

- Substructuring using nnms of nonlinear connecting elements, Brunetti, J., D’Ambrogio, 
W., Fregolent, A. and Latini, F., Lecture Notes in Mechanical Engineering, Rome (Italy), 
15-19 September 2019 

- Experimental results of nonlinear structure coupled through nonlinear connecting 
elements, Latini, F., Brunetti, J., Kwarta, M., Allen, M. S., D’Ambrogio, W. and Fregolent, 
A., Proceedings of ISMA 2020 - International Conference on Noise and Vibration 
Engineering and USD 2020 - International Conference on Uncertainty in Structural 
Dynamics, Leuven (Belgium), 7-9 September 2020 

- Dynamic Substructuring Using a Combination of Softening and Hardening Connecting Elements, 
Dynamic Substructures, Brunetti, J., D’Ambrogio, W., Fregolent, A. and Latini, F., 39th 
International Modal Analysis Conference, Springer, USA, 8-11 February 2021 
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