Verbale preliminare

Codice Procedura n. 62-2024 - incarico di lavoro autonomo

La seduta ha luogo il giorno 2/12/2024, in modalita telematica alle ore 16.00.

Sono presenti per la commissione nominata dal direttore del DIAG, con decreto del 02/12/2024
n 391/2024, per il conferimento dell'incarico di lavoro autonomo “Sviluppo di tecniche di
percezione di oggetti per compiti di manipolazione di robot industriali”, i professori:

Luca locchi
Fabio Patrizi
Giorgio Grisetti

La Commissione stabilisce i criteri di valutazione dei titoli che sono cosi determinati:

Comprovata esperienza scientifica, valutabile da CV, delle tecniche di Percezione Robotica 20
punti:

Comprovata esperienza, valutabile da CV, nello sviluppo di applicazioni per il controllo di robot e
di visione artificiale 20 punti:

La commissione chiude i lavori alle ore 16:25.
La commissione:

Luca locchi
Fabio Patrizi
Giorgio Grisetti
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